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On sait que dansies transmissions par cour-

-roie tlapézo'idalo le coellicient d’adhérence

augmente lorsque I'angle formé par les cotés
de la courroie diminue. Autrement dit, plus
cet angle est faible, mieux la courroie se
coince et par conséquent meilleur est Pentrai-
nement. 11 est donc intéressant, en pralique,
d’employer des courroies trapézoidales dontles
cOtés forment un angle le plus faible possible.

Malheureusement, si on fait descendre cet
angle au-dessous dune certaine valeur (en-
viron 3o degrés) on obtient un «pincementn

-de la courroie dans les gorges des poulies &

1attaque et 4 la sortie de ces derntéres. Ge
pincement, trés nuisible pour la courroie
méme, a encore pour effet de diminuer le
rendement de la transmission au point de la
rendre tout & fait inutilisable.

On sait également que pour la transmis-
sion d’efforts variables, il peut 8tre avan-
tageux demployer des poulies & adhérence
automathue comme par exemple celle déerite
dans le brevet francais n® 494.526, déposé
le 3 avril 1g17.

Les variantes de poulies décrites ici et fai-
sant Iobjet de la préseonte invention, pos-
sédent des mécanismes combinés pour per-
mettre d’obtenir, avec Temploi de courroies

trapézoidales de tout angle, Fadhérence auto-

matique signalée ci-dessus.

Prix du fascicule : 1 franc.

La fig. + représentc en coupe une forme
élémentaire, sans adhérence automatique,
d’une des variantes proposées.

Les fig. 2, 3 et 5 sont des varlantes en
coupe et demi-coupe des poulies proposées.

La fig. & est une demi-élévation de la
poulie représentée par la fig. 3.

La fig. 6 donne un apergu des plans in-
clinés développés.

Chaque poulie est formée de deux dewmi-
poulies 1 (fig. 1, 2, 3 et 5). Chaque demi-
poulie peut étre montée a frottement doux sur
son axe ou tourner avec lui. Dans tous les cas,
les axes des demi-poulies ne sont pas paralléles
et viennent se couper en un point dont la
position peut varier.

Dans la fig. 1, les axes des deux demi-
pouhes sont d’une seule pitce 2, brisée en son
milieu et fixée, par ses deux extrémltes dans
des supports 3.

L’entrainement d’une seule ou des deux
demi-poulies peut se faire par exemple, par
des roues de chaines &4 (fig. 1), par engre-
nages, etc.

On congoit sans peine que les deux demi- !

poultes tournant sur des axes se coupant,
aient les joues, formant gorge, non paralléles,
d’ot 1l résulte que la courroie 5 s¢ trouve
coincée sur une assez faible portion de cir-
conférence laissant l'attaque et la sortle sur la
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poulie absolument libres et méme avec- un

certain jeu dépendant de l’angle que forme-

ront les axes entre eux. Tout pmcement nul-

sible est donc de ce fait complétement sup-
rimé.

Des retrlages 6 (ﬁg ) ont été prévus pour
l‘dttl'dp(’l‘ le Jeu qut pourralt se produlre par
sutte d'usure de la courroic ou des joues des
derai-poulies.

La fig. 2 montre en demicoupe un dis-

“positif combinant Vadhérence automatique

avec Tobliquité nécessaire des deux demi-
pouties par rapport I'une & {'autre.

lei les axes des demi~poulies tournent avee
elles. L

L’axe moteur 7 (fig. 2) recoit leffort &
transmettre, soit directement, soit par Vinter-
médiairec d'un organe connu : engrenage,
roue de chaine, ete. Cet axe peut étre soutenu
par un support en forme de fourche & -deux
branches 8 dont la branchc extérieure g lalsse
passer librement mais sans jeu, Iaxe moteur 7

.La branche intérieure 10 sert de base fixe A
la boite circulaire en deux piéces 11 et 19;
le tout est 1ié rigidement par des boulons 13 .

fia partie 11 de cette boite laisse passer libre-

ment mais sans jeu, 'axe moteur 7 auquel
elle sert de deuxiéme support, le premier étant
constitué par la dent g de la fourche 8. Entre

da moitié 11 de la boite circulaire et {a dent

de fourche g est calée sur Yaxe 7 la demi-
poulie motrice. L’autre parlie 19 de la boite
Cll‘bllldll‘e sert de support & un axe secondaire

k. Cdm—u nest pas paralléle avec I'axe mo-

teur 7. Le prolongement de ces deux axes sc
coupe au_point O. Sur Vextrémité extérieure
de Paxe 14, se trouve culée Pautre demi-
pouhc.

Les axes 7 et 14 des deux denn—pouhcs
w'étant pas paralldles, les joues de ces der-
nieres. ne le sont pas non plus. On obtient
done le coincement signalé plus haul, tout cn
faissant hibre Tattaque et la sortic de id conr-
roie, .
L'axe primairve 7 est terminé, du cdté in-
térieur, par une 1éte portant une denture de

plans inclinés de profil spécial 15, dont le

développement schématique, présenté “pour
la pr(,mi(‘n'e fois dans le hrevet frangais

° 494.526 signalé plus haut (voir fg 1a de
ce bre\et francals) est reproduil 11 par la
fig. 6. Luxe secondme 14 se termine, du
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¢bté intérieur, par un fort évidement permelt-
tant de loger, avec un jeu convenable, la téte
de Parbre primaire 5. Cet évidement porte des
cannelures intérieures 16 sur lesquelles est
fixée, au moyen de Vécrou intérieur 17, une
couronne 18 portant une denture & pians n-
clinés cori 'espondant a celle 15 de la téte de
Parbre primaire 7.

En remarquant que Varbre secondaire 14
et la demi-poulie correspondante peuvent se
déplacer latéralement dans le support 12, on
comprendra facilement le fonutlonnement de
— cette poulie : 'arbre primaire 7 entraine a la
vitesse constante du moteur la demi-poulie
calée sur lu). L'axe secondaire 1/ et la demi-
poulie Tw attenant sont entrainés par l'inter-
médiaire des plans inclinds 15 dont YPeffet,
signalé dans le brevet {rancais précilé, est de
produire Padhérence autonmthue

Dans la description qui précéde, on voit
que les dentures i plaos inclinés + 5 étant soli-
daires d’arbres dont les axes se coupent, ne
peuvent pas entrer en contact sur tout leur
diamétre. Ce défaut qui peut avoir des incon-

cest supprimé dans le dispositif suivant ( fig. 3):

Les deux demi-poulies sont montées hbres
et sans jeu sur le support 1g (fig. 3) dont la
téte creuse est formée de deux tourillons 20
et 21. Les ases de ces tourillons ne sont pas
paralléles et se coupent au point 22. Le coin-
cement cherché de la courroie dans la gorge
.des poulies est donc obtenu dans {es limites
désirables.

La demi-poulie motrice peut éire com-
mandée de diffe’rent(js maniéres : par car-
daw 2.3 (ﬁg , par éngrenage 24 (fig. b),
par vis sans ﬁn par roue de chaine, ete.

Sur la pouhe motrice est fixé, rigide au
moyen des boulons 25 (fig. 3) T'arbre secon-
daire 26 terminé, a cet effet, par un plateau
approprié¢ suivant le mode d’entraineraent.
Farbre 96 lraverse de part en part, avec un
jeu convenable, la téle 20-215 i se termine,
du coté opposé au plateau de fixage, par un
filetage avee écrou 27 précédé de cannelures
28, le ‘tout servant & immobiliser la téte spé-
(,l-ll(, 2¢ portant une (leututc a plans inclinés
30 (fig. 3). -

“Sur la partie cylindrique de 1a téte 29 est
montée o {rotlement doux une. piéce hémi-

]

“sphérique 31, de rayon.R, dont le. centre se

vénients pour la transmission de grands efforts,
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trouve au point de croisement 22 des axes
des demi-poulies. Cette piéce 31 est munie
d’une denture A plans inclinés venant s’ajuster
sur la denture 3o de la téte 2g. Elle porte
encore, sur son plus grand diamétre, une
autre denture 32 (fig. 3 et 4) de forme
spéciale, setvant & entrainer la seconde demnt-
poullc munie, clle aussi, d’'une denture inté-
rieure coucspondant i la denture 32. La
pression latérale due au coincement de la
courroie tient toujours la partic hémisphé-
rique creuse de la demi—poulic seccondaire
appuyee contre la partic correspondante de
la piéce 31.

Le fonctionnement de celte poulie est le
sulvant :

[arbre 26, entrainé avec la denu-poulie
primaire transmet son mouvement de rola-
lion & la piéce hc,nnaphu’lque 31 par Pinter-
médiaire de la denture a pians inclinés 3o.
Ce mouvement est transmis & la demi-poulie
secondaire par la denture 32 qui a la forme
nécessaire ct le jeu suffisant pour permcttr
le deplacemeut relatif des dents d& a 'incli-
naison des axes des piéces en contact.

Les plans inclinés, dans le cas présent,
porteront sur tout leur pourtour puisquc les
deux piéces en contact sont montées I'une sur
lautre et ont par conséquent le méme axe.

La pression latérale signalée plus haut sera
regue normalement par les parties hémisphé-
riques prévues a cet effet. Le centre de ces
demi-sphéres étant pris au croisement 22 des
axes, il s’en suit que les surfaces hémisphé-
riques en contact absorberont, par un frotte-
ment normal, le déplacemcnt relatif de la
poulie secondaire et de la pidee 3 1 toutes deux
]TlOnteeS sur df‘S aXes dlﬂ‘bl'(‘nts 8¢ cr Ulsdﬂt en
29 comme 1 a 6té dit.

Un jeu latéral convenable permet i la
demi~poulie secondaire ct & la piéce hémi-

sphérique 31 qui la soutient, de se déplacer
de la longneur voulue sous influence du sys-
tome A pldns inclinds A réaliser ainsi Pad-
hérence automatique.

La fig. 5 présente, i titre d’exemple, une
variante du systéme déerit ci-dessus. .

Comme précédemment, les deux denni-
poulics tournent autour de la téte du sup-

[5617.573] 3
ort 19 formant les tourillons creux 20 et
21 dont les axes se coupent au point 34
fig. 5) qui sert de centre fixe au rayon R
méme fig.). L’arbre secondaire 35 se ter-
mine, du c6té du peint 34, par unc téte a
denturc 36 analoguc & la denturc 32 des
fig. 3 et 4. Cette denture 36 (fig. 5) pénétre,
avec un jeu convenable, duns la denture cor-
respondante prévue sur la derm-poulic mo-
trice et sert dentratnement i Tarbre secon-
daire 35. La face intérieure de la téte de cet
arbre est arrondic suivant le rayon R de
centre 34. Clest sur cette surface arrondie
que sappuic la partie correspondante de Ia
oulie motrice. L’autre extrémité de Farbre
35 attaque la demi-poulie secondaire par une
téte 37 clavetée sur f'arbre 35 et maintenue
en place par I'écrou 38. La téte 37 porte des
plans inclinés 3 g qui pénétrent dansles saillies
correspondantes et solidaires de la demi-poulie
secondaire. Le fonctionnement de cette poulic
est le méme que celui de celle précédemment
décrite.

Les supports des poulies décrites peuvent
naturellement étre variés, tout en conservant
les mémes dispositions de principe. Cest ainsi
qu’ils pourrout étre & fourche double, comme
déerit dans la variante de la fig. 1+ & fourche
triple, dont la troisiéine dent livrerait passage
a4 un prolongement de 'arbre secondaire. Ces
poulies pourront encore élre soutenues par des
supports extéricurs ou une combinaison de
support extérieur et de support central, ete.

RESUME.

Des variantes de poulies pour courroies (ra-
pézoidales, ou plates avec partie trapézoidale
d’entrainement, caractérisées par deux demi-
poulics moniées sur des axes se coupant et pou-
vant se rapprocher Tune de Tautre, soit par
une combinaison de plans inelinés déji connus,
avec ou sans adjonction de parlies hémisphé-
riques de poussée, soit par un réglage i éerou.

A. KEGRESSL.
Par procuration :

Sociéld G. Brerox, P.Avny, J. Rousser, A. Venck.

Pour Ja vente des fascicules, s'adresser & I'lurmivemie Namioxane, 87, rue Vieille-du-Temple. Paris (3%).
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